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EMERTA

Instrumentac3o industrial. Padrdes e protocoios de comunicacéo de instrumentos de uma planta indusirial.
Instrumentos e técnicas de medicdo de grandezas mecanicas tais como: deformagao, desiocamento, forga,
rotacao, vibragdo. Hidrdulica e eletro-hidrdulica. Pneumatica e eletro-pneumatica. Aplicacdc industrial da
medicdo dimensional.

OBJETVO

Ao final do curso o aluns devera ter compreensie detathada de fécnicas de medigdc de grandezas mecamcczs e
dos principais protocolos de comunicacdo utiizados na indUstria.

METODOLOGIA

Auias expositivas com auxilio de recursos visuais como projecdo de siides. Deve ser estimulada nos aluncs a
multidisciplinaridads do contelido e as aplicacdes. As provas ds segunda chamada (condicionadas &
apreseniacdo de justificativa documentada conforme regimento interno da UFBA).

AVALIAGAD

Para avaliacdo do aprendizado os alunos dever&o realizar provas individuais e avaliagdo extra-classe (trabalho).
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1. Introducao a Instrumentacac industrial
2. NocGes de Meiralogia
2.1.Concsitos de sstatistica aplicados 2 metrologia




2.2 Avaliacdo da incerteza de medicdo

3. Protocolos de Comunicacac industrial
3.1.Padrdes anaitgicos
3.2 Hart
3.3.Fieldbus
3.4.Profibus
3.5.CAN
3.8.Ethernet

4. Simbologia de instrumentacdo Industrial
4.1.Norma 1ISA S-5.1
4.2.Codigos de Identificagac
4.3.Dlagramas

. 5. Medic8o de Grandezas Mecnicas

5.1.MedicZo de deformacao
5.2.Medicéo de deslocamento
5.3.Medicdo de forga
5.4 Medicdo de rotacao
5.5.Medicao de vibracéo
5.6.Medicao dimensicnal

8. Hidraulica e Pneumatica
8.1.Principios de hidraulica e pneumatica
6.2 Circuitos e atuadores
8.3.Eletrc-hidraulica e eletro-pneumatica
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