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Caracteristicas basicas dos sistemas de controle; realimentagéo; andlise pelo Lugar das Raizes; anélise da
resposta em frequéncia; critério de estabilidade de Nyquist; especificagées de desempenho no dominio da
frequéncia; técnicas de compensagéo; controladores P, PI, PID; redes em avancgo-atraso; projeto via Lugar das
Raizes; projeto via resposta em frequéncia.

OBJETIVOS

Ao final do curso o estudante devera estar capacitado a:

e Compreender os conceitos basicos de analise de sistemas lineares, discretos e continuos.

e Selecionar e sintonizar controladores adequados para cada problema, considerando a abordagem
classica.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Caracteristicas basicas dos sistemas de controle
1.1 Introdugéo aos sistemas de controle
1.2 Definigdes e exemplos
1.3 Propriedades da realimentacao
1.4 Objetivos de controle

2. Analise pelo Lugar das Raizes
2.1.Construgéo do diagrama do lugar das raizes
2.2.Interpretagéo e utilizagdo do diagrama do lugar das raizes

3. Analise da resposta em frequéncia

3.1.Resposta em frequéncia
3.2.Critério de Estabilidade de Nyquist



3.3.Margens de estabilidade
3.4.Especificagado de desempenho no dominio da frequéncia

Projeto de controladores

4.1.Agbes basicas de controle
4.2 Estrutura de contfoladores
4.3.Sintonia de controladores por métodos empiricos
4.4, Sintonia de controladores por métodos analiticos

4.4.1. Projeto pelo método do lugar das raizes
4.4.2. Projeto pelo método da resposta em frequéncia

4.5.Métodos Complementares
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