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EMENTA

Realimentacdo de estado; alocagdo de polos, o problema servo; estimadores de estado; controle via
realimentacado de estado estimado; servo-sistemas; fundamentos de controle 6timo; Filtro de Kalman.

OBJETIVOS

Ao final do curso o aluno devera estar capacitado nos conceitos e objetivos basicos do controle por
realimentacgédo de estados e controle 6timo.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Andlise de Sistemas no Espago de Estados
1.1 Representacao de Sistemas por Variaveis de Estado
1.2 Solugéo da Equagéo de Estados
1.3 Estabilidade
1.4 Controlabilidade
1.5 Observabilidade
1.6 Principio da Dualidade
1.7 Formas Canbnicas
2. Controle por Realimentacéo

2.1 Realimentac&o de Estados
2.2 Realimentagéao de Saida

3. Estimadores de Estado

3.1 Principio da Separacéo
3.2 Observadores de Estado: ordem completa e ordem minina

s




3.3 Realimentagao de Estados Estimados

4. Fundamentos de Controle Otimo
4.1 Formulagéo do Problema
4.2 Calculo Variacional
4.3 Condig¢des de’Otimalidade
44 LQG e LQR
4.5 Filtro de Kalman
4.6 Observador Otimo
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