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TEORICA | PRATICA | ESTAGIO | TOTAL () OBRIGATORIA () BASICA
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) . Engenharia Elétrica
ENGC42 - Sistemas de Controle | Inexistentes Engenharia de Computacéo
EMENTA

Estabilidade segundo Lyapunov; fundamentos de sistemas nao-lineares; estabilidade, plano de fase,
linearizagéo por realimentagdo de saida; fundamentos de identificagdo de sistemas; sistemas multi-malhas;
fundamentos de controle preditivo e adaptativo.

OBJETIVOS

Ao final do curso o aluno devera estar capacitado nos fundamentos basicos de técnicas de controle avangado.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Sistemas Nao-Lineares
1.1.Estabilidade
1.2.Plano de fase
1.3.Linearizag&o por realimentagao de saida
1.4.Controle nao-linear
2. Fundamentos de Controle Multivariavel
2.1.Reapresentagéo por variaveis de estado
2.2.Controlabilidade e observabilidade
2.3.Posicionamento de pdlos
2.4.Controle descentralizado
3. Fundamentos de Controle Preditivo
3.1.Conceitos basicos
3.2.Controle por matriz dindmica (DMC)
3.3.Controle preditivo generalizado (GPC)
4. |dentificagcdo de Sistemas
4.1.Modelagem de processos
4.2 |dentificaga@o por Minimos Quadrados
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5. Fundamentos de Controle Adaptativo
5.1.Defini¢des basicas
5.2.Programagéo de ganho
5.3.Controladores auto ajustaveis
5.4.Controle por modelo de referéncia
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