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EMENTA

Introducéo aos Sistemas de Eventos Discretos: definicdo e caracterizago; Teoria das Linguagens Formais e
Autématos; Redes de Petri; Técnicas de Modelagem; Teoria de Controle Supervisorio.

OBJETIVOS

Capacitar o aluno:

e A identificar as caracteristicas principais de um sistema cuja evolugédo é regida por eventos (Sistema a
Eventos Discretos - SED), em contraste com os sistemas com evolugéo regida pelo tempo;

e A analisar o comportamento de um SED a partir dos principais modelos matematicos: Linguagens e
Autématos, Redes de Petri.

e A modelar SED simples usando os principais modelos matematicos;

e Asintetizar o controle supervisério de SED modelados por Redes de Petri e Autdmatos.

CONTEUDO PROGRAMATICO N

1. Introdug&o aos Sistemas Dinamicos a Eventos Discretos (SED)
1.1. Definicbes e Exemplos
1.2. Modelos Temporizados e Nao-Temporizados
2. Linguagens e Autématos
2.1. Conceitos basicos
2.2. Operagdes com autdmatos
2.3. Autématos de estado finito
3. Teoria de Controle Supervisério
3.1. Controle realimentado com supervisores
3.2. Especificagdes de controle
3.3. Controle na presencga de eventos ndo-controlaveis




4. Redes de Petri

4.1. Fundamentos de redes de Petri

4.2. Comparagéao entre redes de Petri e Autdbmatos
4.3. Analise de redes de Petri

4.4. Redes de Petri temporizadas
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