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EMENTA/OBJETIVOS

EMENTA
Sinuese de estratégias avancadas de controle cidssico: Projeio de controldores multivariaveds ¢ preditivos: Sinubusgdo de

sisiemas de conirole.

OBJETIVOS
A discipltna tem como [inalidude estudar s principais estratégias avancadas de controle clissico ¢ moderno empregadas nus
: aplicaglio de uma

industrias de processos. Ao [im da discipiing o aluno deve estar apto a; (1) compreender os heneticios
esraiégia de controle avangado em um processo indusirial; (i) projetar as diversas estratégias avangadas de convole
amplamente uiitizadas na indastria de processos: (il familiarizar-se com pacotes computacionals yue ajudam aa modelagem

e simulacio das estratégias avangadas de controle clissico e moderno.

METODOLOGIA/CRITERIOS DE AVALIACAQ

METODOLOGIA

Aujas expositivas, resolugio de exercicios. desenvolvimentos de rotinas usando pacotes computacionais especiiicos.

CRITERIOS DE AVALIACAO

Avaliagbes realizadas no decorrer da discipling © apreseniaciio de wabalho, ~
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CONTEUDO PROGRAMATICO

!

INTRODUCAQ AQ CONTROLE AVANGCADO DE PROCESSOS

I.1 Objetivos de um negocio industrial:

1.2 Benefictos de implementagio de uma estrutura de controle avangado;
.3 Hierarquia de controle em um processo industrial.

2 ESTRATEGIAS DE CONTROLE CLASSICO
2.1 Controle de razéio ¢ limite cruzado;
2.2 Controle por faixa dividida (splir-range):
2.5 Controle seletivo e por restrigdes {Override):
2.4 Compensacio de tempo morto:
2.5 Controle Inferencial:
2.6 Conrole Adaptativo:
2.7 Controle Multivaridvei.
3 PROJETO DE SISTEMAS DE CONTROLE BASEADO EM VARIAVEIS DE ESTADO
3.1 Meétodos de alocacHo de pdlos:
3.2 Projeto de sistemas servomecanismo;
3.3 Sistemas de controle acoplados a observadores de estadoe;
3.4 Introduclo 4 otimizagio de processos:
3.5 Projeto de controladores dtimos.
4 CONTROLE PREDITIVO BASEADO EM MODELO (MPC)
4.1 Visdo geral da estratégia;
4.2 PredicGes de modelos SISO e MIMO:
4.3 Lei de controle:
4.4 Sintonia do controlador;
4.5 Integragio do MPC com otimizagdo econdmica.
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