UFBA SUPERINTENDENCIA ACADEMICA PROGRAMA DE 201 4
SECRETARIA GERAL DE CURSOS COMPONENTE CURRICULAR

UNIDADE: ESCOLA POLITECNICA DEPARTAMENTO: ENGENHARIA ELETRICA

COMPONENTE CURRICULAR

CODIGO: ENGGO1

NOME: INSTRUMENTACAOQ E AUTOMAGAO INDUSTRIAL Il
MODALIDADE: DISCIPLINA .

CARGA HORARIA NATUREZA FUNCAO
TEORICA | PRATICA | ESTAGIO | TOTAL ( x) OBRIGATORIA (. ) BASICA
() OPTATIVA { ) ESPECIFICA
68h Oh Ch 68h ( x) PROFISSIONALIZANTE
PRE-REQUISITOS CO-REQUISITOS CURSOS ATENDIDOS
e ENGO032 - Instrumentacéo :
Aplic. a Industria do Petréleo Inexistente - Engenharia de Controle e

e Gas Natural Automacao de Processos

EMENTA U
Teoria: Sensores indutivos, capacitivos e oticos. Encoders, potenciémetros, LVDT. Caracteristicas estaticas e
dinamicas de instrumentos sensores. Acionamentos Elétricos: Fundamentos de conversdo eletromecénica de
energia; principios de funcionamento, caracteristicas principais (estética e dinédmica), nogdes de especificagao e
modelagem das maquinas elétricas (motor de corrente continua, motor de indug&o, motor sincrono, maguinas
especiais); Principios de funcionamento dos conversores estaticos (retificadores, pulsadores e inversores).
Principios gerais de variadores de velocidade e de posicdo: estruturas, modeios, redutores, comportamento
estatico e dinamico, desempenho. Introdugdo aos conceitos de aterramento, sistemas elétricos industriais e
compatibilidade eletromagnética. Pratica: Experiéncia com sensores. Experiéncia com maquinas elétricas,
conversores estaticos e variadores de velocidade e posigéo.

OBJETIVOS

Ao final do curso o aluno deverad compreender detalhes construtivos e aplicagbes praticas de sensores
indutivos, capacitivos, encoders e potenciémetro; podera especificar € modelar maquinas elétricas, bem como
0s conversores para acionamento e controle das mesmas; compreender os fundamentos e sistemas elétricos
industriais.

METODOLOGIA

Aulas tedricas ministradas no modo de prelecdo, usando-se 6 quadro e canhéo.

AVALIACAO

Serao notas correspondentes a trabalhos: resenhas e relatério de simulagdes utilizando o software
MATLAB/Simulink.
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CONTEUDO PROGRAMATICO

Sensores Indutivos/LVDT

Sensores Capacitivos

Sensores oticos/encoders
Potenciémetros

Caracteristicas Dinamicas de Sensores
Revisao Sistemas Trifasicos
Converséo eletromecanica de energia
introdugao as Maquinas rotativas
Maquinas Sincronas

10. Maquinas Polifasicas de inducéo

14. Maquinas CC

12. Conversores CA-CC

13. Exemplos de Simulink

44. Conversores CC-CC

15. Variadores de Velocidade e posi¢do
16. Sistemas Elétricos Industriais

17. Concluséo da Disciplina

WRINPIA LN
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e Méquihas Eletricas (A. E. Fitzgerald, C. Kingsley Jr., S. D. Umans)
e Eletronica de Poténcia (Rashid) -
e The Measurement, Instrumentation, and Sensors: Handbook (J. G. Webster)
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