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EMENTA

Introdugéo aos Sistemas a Eventos Discretos: definicio e caracterizagdo; Teoria das Linguagens Formais e
Autbmatos; Redes de Petri; Técnicas de Modelagem; Teoria de Controle Supervisério.

OBJETIVOS

Capacitar o aluno:

* A identificar as caracteristicas principais de um sistema cuja evolugio € regida por eventos (Sistema a
Eventos Discretos - SED), em contraste com os sistemas com evolugdo regida pelo tempo:

* A analisar o comportamento de um SED a partir dos principais modelos matematicos: Linguagens e
Autémates, Redes de Petri.

* A modelar SED simples usando os principais modelos matematicos:

*_ A sintetizar o controle supervisério de SED modelados por Redes de Petri e Autdmatos.

METODOLOGIA
Aulas tetricas expositivas, exercicios de aplicag8o com eventual uso de simuladores de SED.

AVALIAGAO

Duas provas escritas e um trabalho de modelagem, analise e simulagdo, com igual peso.




CONTEUDO PROGRAMATICO

Sistemas dindmicos a Eventos Discretos (SED): exemplos, definigbes e modelos..
« Linguagens e Autbmatos

Conceitos bésicos
Operagdes em autdmatos
Autdmatos de estado finito
+ Teotia de Conlrole Supervisério
Controle realimentado com supervisores
Especificagdes de controle

Controle na presenga de eventos ndo-controlaveis
+« Redes de Petri

Conceitos hasicos

Comparaglo com autdmatos
Andlise

Controle
Estudos de caso; sistemas de manufatura
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