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EMENTA

Introducac aos sistemas de controle; modelagem matematica de sistemas dindmicos por: equagdes
diferenciais e de diferenga, fungdes de transferéncia e equagdes de estado; modelagem de circuitos elétricos e
de sistemas mecanicos, eletro-mecéanicos, de fluidos e térmicos; analogia entre modelos; linearizagdo de
sistemas; obtengdo de modelos experimentais de 17 e 2* ordens; processamento e conversdo de sinais;
digitalizaggo de modelos continuos; simulagdo de sistemas dinamicos; andlise da resposta temporal;
especificagbes de desempenho no dominio do tempo; erros de regime permanente.

OBJETIVOS

Ao final do curso o aluno devera estar capacitado:
¢ nos conceitos de modelagem matematicas de sistemas dinamicos;
+ analisar a resposta temporal, em regime transitério e permanente, de sistemas dinamicos

METODOLOGIA

Aulas tedricas, exercicios de aplicagao e trabalhos de simulagao utilizando o programa MATLAB-Simulink.

AVALIAGAO

Avaliagdes escritas e trabalhos de simulagao.

RN



CONTEUDO PROGRAMATICO
1. Introdugio

1.1. Defini¢des Basicas

1.2. Representacdo de Sistemas
1.3.Classificagdo dos Sistemas
1.4.Linearizacdo de sistemas n#o-lineares

2. Modelagem Matematica de Sistemas Dindmicos

2.1. Sistemas elétricos

2.2.Sistemas Mecanicos Rotacionais
2.3.Sistemas Mecanicos Translacionais
2.4 _Sistemas Eletromecanicos
2.5.Sistemas de Fluidicos

2.6. Sistemas Térmicos

2.7.Analogia entre modelos

3. Discretizagao e Simulagio de Sistemas Dinadmicos

3.1. Teorema da amostragem

3.2.Reconstrucio de sinais

3.3. Transformada Z

3.4.Processamento e conversdo de sinais

3.5.0btengao de Modelos Discretos a Partir de Modelos Continuos
3.6. Selegzo do Periodo de Amostragem

3.7.Relagéo entre Plano z & Plano s

4. Analise em Regime Transitorio

4.1. Sistemas de Primeira Ordem

4.2. Sistemas de Segunda Crdem

4.3. Especificagbes da Resposta Transitéria

4 4. Sistemas de Ordem Superior

4.5. Efeito dos Zeros na Resposta

4.6. Obtencao de Modelos Experimentais de 1. e 22 Ordem

5. Analise em Regime Permanente

5.1. Erros de Rastreamento
5.2. Erros devido a Perturbagéo
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